Formule iz Diferencijalne geometrije
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Fleksija i torzija
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Prva diferencijalna forma plohe 7=_;(u, v)
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I=ds =(a’ r) = Edu" +2 Fdudv+ Gav, E=r,ry, F=r,r, G=r,r

Duljina luka krivulje 7(t) ﬁ?(u(l), v()) na plohi 7=?(u, v)
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Kut izmedu dviju krivulja na plohi r =r (4, v)

cosw = (Edudi + F(dudv + dudv)+Gdvdv) [(J(Edw? +2Fdudv + Ga?) [Edw +2F dudv +Gav)
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Druga diferencijalna forma plohe 7=7(u, v): = Ldi?+ 2Mdudy+ N dv*
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Normalna zakrivljenost plohe 7=7(u, V): K, = Edi+2FdudveGar — 1
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Izraéunavanje glavnih zakrivijenosti K, K,: K,°- G _F2 K, + G2 = 0
Glavni smjerovi g, i5: Glavne krivulje zakrivljenosti:
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Eulerova formula: K, = K| cos? a + K, sin® @

Christoffelovi simboli 1. vrste izrazeni pomoéu Gaussovih velié¢ina 1. reda i njihovih derivacija
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Christoffelovi simboli 2. vrste izrazeni pomoéu Gaussovih veli¢ina 1. reda i njihovih derivacija
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